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Az egygépes, nem-megujulé erdforras-korlatos Gtemezési probléma a
kdvetkezd. Adott egy gép, és egy nem megujuld erdforras (tehat hasz-
nalataval a rendelkezésre all6 mennyiség fogy), és célunk az Gtemezendd
feladatok sulyozott befejezési idejének a minimalizalasa. Minden j feladat-
nak van egy p; feldolgozési ideje, és egy w; sulya, valamint egy a; eréforras
igénye, minden adat nemnegativ egész. Ezen kivil van egy nem-megujulé
eroforras, aminek van egy indul6 készlete (b az u; = 0 idépontban), és
van belble néhany tovabbi beszallitas a 0 < up < --- < u, iddpontokban,
amikor is rendre bs, . .., b, mennyiség érkezik még (pozitiv egész szamok).
Egy S utemterv megadja minden feladat kezdési idejét (S;), és akkor meg-
engedett, ha a kévetkezd két feltétel teljestl: (i) a feladatok nem fedik at
egymas idében, azaz S; +p; < Sy, vagy Si +pr < S; minden j # k feladat-
parra, és (ii) minden ¢ > 0 idépontban teljesll, hogy az 6sszes beszallitas
a t iddpontig legalabb akkora, mint a ¢ iddpontnal nem késdbb kezdédo fel-
adatok Osszes igénye, azaz ), . ,, <, be > 3., . 5, <; @;- Olyan megengedett
utemtervet kell meghatarozni, ami minimalizélja a )" w;C; célfiggvényt,
ahol is C; = S; + p;. Ennek a feladatnak vizsgaltuk a komplexitasat, és
az approximdlhatésagat az NP nehéz esetekben. Az alabbi tdblazat fog-
lalja 6ssze az eddigi eredményeket a feladat paramétereire tett kilénféle
megkdtések mellett. Az 1-3 sorok polinomalisan kezelhetd esetek, a 4—
6 sorok NP-nehéz variansok, mig a 7—11 sorok ezek approximéalhatésaga
jelen tudasunk szerint.

| Sor | Megkotés | Célfiiggvény | Eredmény |

1| pj=paj=a ijCj poli idd (csokk. w;)
2 pj =P, wj; =w Z?I)C] pO|I ido (ni")v. a; )
3| a; =a,w; = Ap; ijCj poli idd (csokk. Dj)
4| g=2,p; =1, wj = Aa; > w;C; gyengén NP-nehéz
5| ¢=2,w; =p; =a; > p;Cj gyengén NP-nehéz
6 wj; = pj = aj ijCj erésen NP-nehéz
7| wj =pj =aj > p;iCy 2-approx algoritmus (LPT)
8 | g = const, w; = p; > piC; PTAS
9| g=const,a; =a,w;=1| > Cj FPTAS

10 | ¢g=2,p; =1, 0a; =wj > w;C; 2-approx (cs6kk. w;)

11 pj = 1, a; = wj ijCj 3-approx (CSOkk ’U)j)

Egy nyitott kérdés: lehet-e megkdtések nélkil a ) w;C; célfliggvényt
approximalni konstans hibaval?

Készonetnyilvanitas: Az fenti eredmények elérését az ED_18-2-2018-
0006, és az SNN 129178 NKFIH tamogatasok tették lehetévé.



